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Manufacturer:
Address:

Declare: that:

CE DECLARATION OF CONFORMITY

FAAC S.p.A
Via Calari, 10 - 40069 Zola Predosa BOLOGNA - [TALY

624BLD control unit

= conforms to the essential safety requirements of the following EEC directives
2006/95/EC Low Voltage Directive
2004/108/EC Electromagnetic Cormpatibility Directive

Additional note:
This product underwent tests in a typical uniformn configuration

{all products manufactured by FAAC S.p.A).
The Managing Director f
A, Marcellan ﬁ

Bologna, 01 Jonuary 2010

Vyrobce

PROHLASENI O SHODE

FAAC S.p.A.

Adresa: Via Calari 10 - 40069 Zola Predosa BOLOGNA - ITALY

Timto deklaruje: Ze fidici jednotka 624BLD

odpovida zakladnim bezpecnostnim pozadavktm nasledujicich EEC norem:
2006/95/EC Nizkonapét'ové smérnice
2004/108/EC Smémice elektromagnetické kompatibility

Poznémka:
Tento produkt byl testovan v typické konfiguraci a podle standardi vSech produktd

produkovanych firmou FAAC S.p.A

Bologna 01.ledna 2010

Generalni feditel
A. Marcellan
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DULEZITE INFORMACE PRO INSTALACNi TECHNIKY
HLAVNi BEZPECNOSTNI PREDPISY

UPOZORNENI! Bezpodmine&né zajistéte
bezpeénost lidi. Proto je nutné seznamit
se, se vSemi nasledujicimi instrukcemi.
Nespravna instalace nebo nespravné
pouZiti zatizeni muZe zpusobit vaZné
zranéni lidi.

Peclivé si prectéte instrukce pired
zapocetim instalace.

Nenechavejte ledabyle pohazeny obalovy
material, hlavné v pifipad€, pohybuji-li se

v okoli déti.

Ulozte si nasledujici instrukce pro pozdéjsi
pouziti.

Tento produkt byl vyroben pouze pro pouziti
popsané v tomto dokumentu. Kazdé jiné
pouziti, které neni uvedené v manualu, mize
poskodit zafizeni, nebo zptsobit Gjmu na
zdravi.

FAAC odmita ptevzit jakoukoliv pravni
odpovédnost za skody zplisobené
automatickym systémem, pfi pouziti jiném,
nez pro ktery je zamyslen.

Neinstalujte zafizeni v explozivni atmosféie
nebo v hoflavém nebezpeéném prostiedi.
Mechanické ¢asti musi odpovidat predpisim
EN12604 a EN12605.

Pro zemé mimo EU musi byt zachovana
adekvatni bezpecnost dle popisu v tomto
dokumentu a musi byt splnény predpisy
zemé, v které je provedena instalace.

FAAC neni odpovédny za poskozeni
zafizeni, které je motorizovano, a ani
neodpovida za poSkozeni, ktera vzniknou
jeho pouzivanim.

Instalace musi odpovidat normé EN 12453 a
EN 12445.

Pro zem¢ mimo EU musi byt zachovana
adekvatni bezpecnost dle popisu v tomto
dokumentu a musi byt splnény piedpisy
zeme, v které je provedena instalace.

Pted zapocetim jakékoliv prace na zatizeni
vypnéte hlavni ptivod a odpojte baterie.
Hlavni ptivod napéjeni automatického
systému musi byt vybaven vypina¢em vsech
poli, se vzdalenosti otevienych kontaktii 3
mm nebo vetsi. Doporucuje se 6A jistic

S odpojovanim vsech pola.

Ujistéte se, Ze je nadfazené zapojeny
proudovy chrani¢ s citlivosti 0,03 A.
Presvédcte se, Ze je spravné provedené
uzemneéni.
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Automaticky systém je vybaven vnitini
ochranou proti piivieni spo¢ivajici v kontrole
to¢ivého momentu. Piesto musi byt

ochrana provedena dle specifickych norem
popsanych v bodé 10.

Bezpecnostni zatizeni (EN 12978 norma)
chrani vSechna nebezpecna mista proti riziku
mechanického pohybu, jako jsou drceni,
vleceni a stfihani.

Doporucuje se pouziti nejméné jednoho
signalizacniho svétla pro kazdy systém (napf.
FAACLED, nebo integrované osvétleni), jako
upozoriiovaci znameni, pro ramcovou
ochranu systému popsanou v bod¢ 16.

FAAC odmita ptevzit jakoukoliv
odpovédnost, jsou-li v automatickém systému
pouzity komponenty od jinych vyrobctli nez je
FAAC.

P1i udrzbé pouzivejte pouze originalni
nahradni dily FAAC.

Neupravujte jakymkoliv zpisobem
komponenty automatického systému.
Instala¢ni technik je povinen pfedat vSechny
informace uvedené v manualu provozovateli,
také informace tykajici se nouzového provozu
a provozu v piipadé nebezpeci. Déle je
povinen ptedat zdkaznikovi ,,UZIVATELSKY
MANUAL*.

Znemoznéte piistup k zafizeni détem a
dospélym v dobé, kdy je zafizeni v provozu.
Nenechavejte dalkové ovladace nebo ostatni
pulzni ovladace v dosahu déti, lidi omezenych
fyzicky, mentalné, s omezenym vidénim nebo
lidi bez zkusenosti s timto systémem.

Prujezd skrz zafizeni je povolen pouze tehdy,
je-li zatizeni nehybné.

Uzivatel nesmi nikdy sam opravovat zafizeni,
vzdy musi piivolat technika proskoleného na
produkty FAAC.

Nejméné jednou za 6 mésict provadejte
kontrolu automatického systému,
bezpecnostnich prvki, nastaveni tlacné sily a
uvolinovaciho mechanismu.

VSechno co neni pfimo uvedeno v téchto
instrukcich, neni povoleno.
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Pozor: Pred zahidjenim praci na elektronickém zartizeni (pfipojovani, udrzba) vidy nejdrive vypnéte

napajeni.

- naprivodu instalujte proudovy chranic a jisti¢ s dostate¢nou prahovou citlivosti

- pripojte zemnic¢ ke svorkovnici J9 (viz obr. 2)

- vidy oddélujte silova vedeni od datovych a bezpecnostnich obvodu (pfijimac, fotobuiiky, tlacitka
atd.), pouzijte stinéné kabely (stinéni musi byt uzemnén¢) a samostatné chranicky.

2. TECHNICKA SPECIFIKACE

Napajeni 230 Vac (+6% -10%) - 50 Hz
Prikon TW

Max. prikon 1000 W

motoru

Napajeni 24V dc
prisluSenstvi

PtisluSenstvi max. 500 mA

proud odbér

Pracovni teplota -20°C - +55°C
ZatiZzeni majaku 24Vdc — 15W

ZatiZeni vystupu

24V dc — 100mA (2)

Pojistka

F1=F10A, 250V *
F2 =TO0,8A, 250V

Pracovni ¢as

Programovatelny 0 — 4 min.

Cas pauzy Programovatelny 0 — 4 min.
Sila motoru Nastavitelnd 50 stupiid
Programovani Rozd¢leno do 3 ¢asti, pro lepsi
prehlednost
Rychlokonektor Konektor pro ptipojeni 5-
pinové desky Minidecu,

Decoderu, Ptijimace RP/RP2

Programovatelné 4 programovatelné vystupy na
vystupy 18 rozdilnych funkci
Popis Rizeni zpomalenti,

multifunkéni displej, BUS
technologie, integrovany
detektor indukéni smycky

* Hodnoty pouzitych pojistek podle typu zatizeni

230V~
ZAVORA F1=F5A
F2=TO08A
SLOUP F1=F 10A
F2=TO0,8A

3. USPORADANI HLAVNI DESKY 624BLD
I(" 5
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EMERG - DLS @

4 sToP-DL4 o]
Fsw - pL3[0]

% ; CLOSE - DL2 @ J

OPEN - DL1
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Fca - pus[O]
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Y Obr.1

3.1 USPORADANI HLAVNI DESKY

DL SIGNALIZACNI A PROGRAMOVACI DISPLEJ

LED DIODY INDIKACE STAVU ZARI{ZENI

J1  SVORKOVNICE NiZKEHO NAPETI

J2  SILNOPROUDA SVORKOVNICE MOTOR,
MAJAK, VETRAK

J3  KONCOVY SPINAC PRO OTEVRENO

J4  KONEKTOR DEKODER, MINIDEC/RP PRIJIMAC

J5 KONCOVY SPINAC PRO ZAVRENO

J6 KONEKTOR SENZORU RAHNA (VYRAZECH)

J8 KONEKTOR KONDENZATORU MOTORU

J9 KONEKTOR NAPAJENI 230 Vac

DS1 Smycka 1 a 2 volba frekvence

F1 SILNOPROUDA POJISTKA (primar transformétoru)

F2 POJISTKA SLABOPROUDA PRO PRISLUSENSTVI

F  PROGRAMOVACI TLACITKO "F"

+ PROGRAMOVACI TLACI’TKO "+"

PROGRAMOVACI TLACITK:
TFl TRANSFORMATOR
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4. ELEKTRICKA ZAPOJENI
-\\I
ZLOMENE :
RAHNO KONDENZATOR
— O Djmj MOTORU |
—Ln 2 n @
Egggﬁgmﬂznmgéoggggmu o
22382 $£89882 2303333 8 Ta0212223 3402526
ECC FCA J1L 2 3 4 5 6 7 8B 95 10111213 12 15 16 17 18 19 % § § g E § §
| i .
i =
1
:
24vVde
Sl&| e i W OTOR
~ [~ )l i - =
1
i Pro piipojeni 230 Vv~
i fotobungk a S0W max o Q
; bezpe¢nostnich prviad 2.30 \"*i_
i iE : 50/60 Hz
/ ; ¢téte kapitoln 4.2
opeN’ /1 Faaaaa-.
STOP
CLOSE
EMERGENCY .
. Obr. 2 .

4.1 J1 — Svorkovnice — prisluSenstvi (obr. 2)

LOOP1 — Magneticka smy¢ka LOOP1 (Otvira —svorky 1-2): aktivuje otevirani

LOOP2 — Magneticka smy¢ka LOOP1 (bezpe¢nost/zavi‘eni — svorky 3-4):aktivuje funkci bezpeén/zavieni
OPEN - Prikaz otevFit (N.O. — svorka 5), pulzni zafizeni - pfikaz zavfit a/nebo oteviit

CLOSE - Prikaz zavrit (N.O. — svorka 6), pulzni zafizeni - piikaz zavtit

FSW — Bezpeénostni zafizeni p¥i zavirani (N.C. — svorka 7), uéelem tohoto zaviraciho bezp. prvku je ochrana
béhem cyklu zavirani, zplisobi opacny chod. Je-li aktivovano zaviraci bezp. zafizeni a automaticky systém je ve
fazi otvirani, slouzi jako prevence proti zavieni.

& Nejsou-li bezp. zaviraci zafizeni zapojena je potieba propojit svorky FSW a GND (obr. 6).
STOP - Prikaz stop (N.C. — svorka 8), rozpojenim kontaktu zastavi pohyb automatického systému.

&Neni-li STOP bezp. zatizeni zapojen je potieba propojit svorky STOP a GND (obr. 6).

EMERGENCY - Prikaz nouze (N.C. — svorka 9), aktivace tohoto vstupu zpisobi otevieni zavory a po dobu
aktivace nebude mozné zavorou hybat.

ANeni-li EMERGENCY bezp. zatizeni zapojeno je potieba propojit svorky EMERGENCY a GND (obr. 6).
GND - (SVORKY 10, 11, 19) — zaporny pol napajeni ptislusenstvi
24Vdc - (svorky 12, 13) — kladny pol napajeni pfislusenstvi

Max. proudové zatizeni je 500 mA.

OUTL1 - Vystup 1 - otevireny kolektor (svorka 14): Vystup je mozné piepnout do 1 dle popisu ve druhé Casti
programovani. Z vyroby je nastaveno FAILSAFE. Max. zatéz je 100 mA.

OUT2 - Vystup 2 otevireny kolektor (svorka 15): Vystup je mozné ptepnout do 1 dle popisu ve druhé casti
programovani. Z vyroby je nastaveno RAHNO ZAVRENO. Max. zatéZ je 100 mA.

OUT3 — Rele vystup 3 (svorky 16,17): Vystup je mozné piepnout do 1 dle popisu ve druhé Casti programovani.
Z vyroby je nastaveno INDIKACNI SVETLO. Max. zatéz je 500 mA pii 24 Vdc nebo Vac.

OUT4 — Vystup 4 (svorka 18): Vystup je mozné piepnout do 1 dle popisu ve druhé ¢asti programovani. Z vyroby
je nastaveno pro vSechna nastaveni BUS KOMUNIKACE. Max. zatéz je 100 mA p¥i 24 Vdc.
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4.2 Pripojeni fotobunék a bezpe¢nostnich prvki s N.C. kontakty

Pred vlastnim pfipojenim fotobungk nebo jinych prvki, doporucujeme vybrat typ provozu vzhledem k pohybtim
Vv hlidanych zoénach.

Zaviraci bezpecnost: zatizeni jsou spinana jen béhem pohybu zavory pii zavirani, coZ je vhodné pro ochranu
zaviraci zony proti nebezpeci narazu.

P¥i nutnosti zapojeni vice prvkii (s rozpinacimi kontakty), je nutné je zapojit do série (obr.3)

é Zapojeni 1 péiru zaviracich fotobunék N [ Zapojeni 2 piri zaviracich fotobunék 3
o g
- - E 5 9 ]
2 58§38 80298232
gg §§§ ggé%ggggg Tl womr B R - B - T T A - |

F\WWW’WW
_,-.\] 234 5 & 7 B 9 1011121318 1% 16171819
-l 2 3 4 5 6 7 8 9 10111213 14 15 16 17 18 13 I'-?I_]'

.\:I'I ;
Bezpet.  oxeL TX CL
Bezpec.
1
RX CL1 ™en —
ij /- 'f——aGND
3 | [
I - sz f——e
) | -E%GND GN[}o—o‘_‘—i - \.\
GND +—4—— o .4 s+
+ . Fg. 3
k < TXCL RX CL
i Zapojeni 1 piru zaviracich Sotobunsk B ]
s FAILSAFE ) N [
G““‘—a—ﬂ' | n
+ . g |/ \ - Tl GND

558835932582 82288;9 B B

Fig. 5
1 2 34 5 6 7 8 9 101112 13 14 15 16 17 18 19 \. 9 vy
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Bez zapojeni bezpeénosinich prvki
2
RX CL1 ™ML - = a E
8 - i t o o000
1] SgggzgaEEQQEEEESESS
L]\I I eme >R TP 2 00 <€ € - e ow RO
: 3 | -E Y R I . i T i  a a  aaY
GMND ._:I - /I #|2 + ,L.\Il 2 34 5 6 7 8B 9 1011121314 1518 17 18 19
+ 51+ Ag.4 | |
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4.3 Zapojeni BUS fotobunék

Vsechny fotobunky zapojené v fidici jednotce 624 BLD pouzivajicich BUS technologii se zapojuji
paraleln¢ (viz. obr 7).
I~ BUS fotobunky a pulzni generatory nerozliSuji polaritu.
Nejvice muze byt zapojeno 8 fotobunék.
Fotobuiiky jsou rozdéleny dle poctu nasledovné:

Pary zaviracich fotobungk: max. 7
Pary pro otviraci impuls: max 1
(" Ujisti sev2. 1.pir fotohunék 2. par fotohunsk B
progr. cast
o4 =00 cna P4 = o “él ™ X
29
% ol e Uiz
18 19 [iigos! st ; (T
2 PL2r— =3
BUs T us s b WY wy
| T | e | S
L | N S
Fig. 7
N °




Po umisténi jednotlivych  fotobunék s BUS
technologii zvolte u kazdého paru adresu pomoci
prepinact dle nasledujici tabulky:

A‘ Nastav vzdy stejnou adresu na vysilaci a

pfijimaci.

— .. . v ~ 7 , I3 w ’
I Ujisti se, ze na zadnych parech fotobunck neni
stejna adresa.

by — }
I Nejsou-li pouzita BUS piislusenstvi, nechte
svorky 18 a 19 volné.

Tab. 4 — adresace paria BUS fotobunék

Piepinaé [ ON Stejna ON | Piepinaé
D W =———{ntnn T
1334 ﬂﬂ.l"esa 1 &3 &
. . . . Par
Dip1 | Dip2 | Dip3 | Dipd éislo Tvp
O OFF OFF OFF 15t pair
O OFF | OFF | ON 2nd pair
O OFF O OFF 3rd pair ivaci
O OFF | ON O 4th pair fotohuiiky
O O OFF OFF ath pair
O OM | OFF | ON &th pair
O O O OFF Jth pair
Samoiny Otviraci

O O O O par impuls

& Aby instalovanda BUS  prisluSenstvi
fungovala, je potieba provést nacteni do paméti

podle kapitoly 5.3.
4.4 J2 svorkovnice — motor, majak a vétrak(obr. 2)

M (COM-MOT1-MOT?2): zapojeni motoru
LAMP (LAMP-COM): zapojeni majaku
FAN (FAN-COM): zapojeni vétraku

4.5 J8 svorkovnice — kondenzator motoru (obr. 2)
Rychlo konektor pro ptipojeni kondenzatoru motoru
4.6 J9 svorkovnice p¥ivodu napajeni (obr.2)

PE: Uzemnéni
N: Stfedni vodi¢ 230V
L: Faze230V

A Pro spravnou funkci musi byt fidici jednotka
uzemnéna. Na piivod zapojte odpovidajici jistic.

4.7 J3, J5 Rychlo konektor pro pripojeni spinaca
koncovych poloh (obr.2)

Rychlokonektory pro otviraci (J3) a zaviraci (J5)
koncové spinace.

o

(obr. 2)

Rychlokonektor pro pfipojeni senzoru zlomeného
rahna (je-li pouzit). Neni-li senzor pouzit, nechte
propojku zapojenou.

4.9 DS1 piepinac volby frekvence (obr. 1)
Prepina¢ pro volbu vysoké nebo nizké frekvence
induk¢nich smycek. Viz. kapitola 5.5.

4.10 svorkovnice pro MINIDEC, DEKODER a RP
Je uren pro pfipojeni MINIDECu, DECODERu a
RP/RP2 ptijimace.

Pii pouziti pfijimace RP2 je mozné zadavat oba
prikazy OPEN/CLOSE (oteviit/zaviit) pfimo.

Pti pouziti piijimace RP je mozné zadavat pouze
piikaz OPEN (oteviit).

Zasunte piijimac stranou souc¢astek smérem do desky.

T PrisluSenstvi pripojte a odpojte jen po
piredchazejicim vypnuti napajeni.

.-/- Priklad zapojeni radiovéhe prisluSensivi -.\,
RP/RP2 []
| h/l |
@
\ Fig. &
\_ 624BLD 08 )
5. PROGRAMOVANI

Pro programovani operaci automatického systému, je
potieba vstoupit do médu PROGRAMOVANI.

Postup programovani je rozdélen do tfech Grovni: 1.
UROVEN, 2. UROVEN A 3. UROVEN

—  vSechny zmény v programu jsou okamZzit€¢ po
zadani Gc¢inné, ale jejich ulozeni v paméti nastane az
po vystoupeni z programovaciho modu a névratu do
automatického provozu. Pokud vypnete napajeni pied
timto pfestupem z modu, budou vSechny zadané
zmény ztraceny.

— navrat do automatického modu je mozny
z kteréhokoliv  mista programovani soucasnym
stisknutim tlac¢itka F a (-) minus.

5.1. PRVNI UROVEN PROGRAMOVANI

Pro vstup do této trovné stisknéte tlacitko F. Dalsi
postup je nasledujici:
- pfidrzite-li tla¢itko F, zobrazi se jméno prvni
funkce a po uvolnéni tlacitka se zobrazi jeji
hodnota, kterou pak muzete zménit tlacitky

(+)a()
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- opétovnym stiskem a pfidrzenim tl. F se Doba pauzy:
zobrazi jméno nasledujici funkce atd. Tato funkce je aktivni pouze u logiky
- kdyz dojdete az k posledni funkci, op€tovnym s automatickym zaviranim.
stiskem F vystoupite z programovaciho modu a Nastavitelna od 0 do 59 sekund, po
na displeji se obnovi zobrazeni stavu zafizeni. sekundovém kroku. Pfi zobrazeni
¢asu (na displeji) v minutach a
PA | desitkach sekund jsou desitky 20
Nasledujici tabulka ukazuje pofadi a jména funkci oddéleny teckou. Nastaveni se
dostupnych v prvni Grovni. provadi po 10 vtetinach az do
maximalni hodnoty 4.1 minuty.
1. UROVEN PROGRAMOV ANI P#: Je -li na display zobrazeno 2.5
odpovida tato hodnota ¢asu 2 minuty
Displej Funkce Tov. 50 vtefin.
ReZim Fidici jednotky Sila motoru p¥i otevirani:
an - i Nastaveni sily motoru pii otevirani:
oy = 1 v
dF :_:I I Neutralni sta FO U0 = minimalni sila S0
Ul =Tovarni FAAC 1 _ —
. o . Ui 50 = maximalni sila
U =Tovarni rezervovéano pro —— . —
= Sila motoru pri zavirani:
FAAC - i v,
. o Nastaveni sily motoru pfi zavirani:
ud = Tovarni FAAC CITY s
- UL = minimalni sila
4 = Tovarni FAAC CITY K ch_ s,
05 — Tovérmi 1275 o = maximalni sila
o0 ova | | |Detektor smy¢ky LOOP 1
U = Tovérni J355 Je-li tato funkce aktivni, smycka
U1 =Tovarni J200 Loop1 mé funkci OTEVRIT.
Nepfiejete-li si d€lat navrat do Y = aktivni, no = neaktivni no
néjakého tovarniho nastaveni, opust'te ! Neni-li tato funkce aktivni, Stav
tento parameter s hodnotou Ci. smyc¢ky 1 lze ptesto signalizovat na
Pro vysvétleni funkce dF viz. kap. 5.2 J’ednorvn z program.’v?’lstupﬁ (viz. 2.
by |Menu BUS pfislusenstvi arovei programovani). ;
ol . I & | Detektor smy¢ky LOOP
LC
Pro vysvétleni funkce bu viz. kap. Je-li tato funkce aktivni, smycka
53 Loop2 mé funkei
Pracovni Logika BEZPECNOST/ZAVRIT funkci.
R = AUtomﬁt'ka Tzn.: Funkce bezpeénostni béhem
Al = Automatika 1 |: faze zavirani, prikaz zaviit po
LO |e =Poloautomatika = uvolnéni smycky. no
P =Parking L = aktivni, no = neaktivni
PA = Automatika parking ! Neni-li tato funkce aktivni, stav
Cn =Condo smyc¢ky 2 lze presto signalizovat na
CA = Condo Automatika jednom z program. vystupi (viz. 2.
b = FAAC-CITY (hydr. vysuvny Uroveii programovani).
sloup) _
C = Ptitomnost obsluhy (Dead-man) Funkce BOOST smycky LOOP1
- =Vzdaleny 1 = aktivni, mo = neaktivni
Cu = Uzivatel Aktivace této funkce zvysi citlivost

detektoru indukéni smycky

v moment¢ detekce vozidla. Po
A opusténi indukéni smycky se citlivost | MO
vrati na nastavenou hodnotu. Tento
systém drzi kontakt detekce i

v piipad¢ kdy projizdi vysoké
vozidlo.




Funkce BOOST smycky LOOP2
y = aktivni, mo = neaktivni no

Viz funkce Hl — BOOST LOOP1

Citlivost smycky 1
= Ul = minimum 05
U = maximum

Citlivost smy¢ky 2
52 O = minimum
I} = maximum

05

HlaSeni stavu — kde se zarizeni
nachazi:

UloZeni zménénych hodnot do paméti
a vystoupeni z programovani, navrat
k zobrazeni stavu.

o E_EI_' Zavieno
—= | Bl = Otevirani-ptedblikani
U = Otevirani
Ud = Otevieno
U4 =V pauze
U5 = Zavirani-predblikani
U5 = Zavirani
[l = Zastaveno — ptipraveno zavirat

_H = Zastaveno — ptipraveno otevirat

U5 = Emergency — aktivovan stav
nouze

I} = Aktivace bezpecnostniho prvku

pii zavirani

Ptiklad zobrazovanych stavii za¢inajicich zavienou
zavorou:

2 Otevirani

1 Zavieno

I 19 Otevieno

4 Pauza b Zavirani

Sekvence stavu Ul a 5 nejsou zobrazovany, shoduiji

se s pfedblikanim pfi otevirani a zavirani.

L!u l""l
WC

.In L |l
5.2 MODIFIKACE PREDNASTAVENI

Modifikace o
nahrat 7 rozdilnych konfiguraci
programovacich hodnot podle typu zafizeni.
Je tedy mozné jednoduSe si nahrat standardni
hodnoty vsech parametri podle typu zafizeni, které
bude fidici jednotka ovladat. Je mozné si zvolit ze 7
predvoleb:

parametru umoznuje automaticky
vSech

[

= Tovarni FAAC zavory

2
m

=Tovarni rezervovano pro FAAC
= Tovarni FAAC CITY 275 H600 a H800
= Tovarni FAAC CITY 275 H700 K
Tovarni J275
= Tovarni J355

= Tovarni J200

[y
L

-

E:I o T o O |

Pro nahrani hodnot jednoho z nastaveni, vyberte
hodnotu (CI, 02, 03, 04, 05, 05, 07) a vystupte z 1.
¢asti programovani.

Priklad: Zvolenim Ul a vystoupenim z 1. &asti
programovani, se nastavi vSechny standardni hodnoty

parametri fidici jednotky pro ovladani zavor FAAC.

& Nahrani prednastavenych hodnot rusi
vSechny predchozi modifikace vytvoiené ve vSech
programovacich krocich. Neprejete-li si nahrani

prednastavenych hodnot, nechte parametr dr

nastaven na U0

Pro podrobnéjsi zjisténi nastavenych hodnot pomoci
této funkce Ctéte kapitolu 10.

5.3 NASTAVENI A RIZENI BUS SYSTEMU

Vzdy kdyz instalujete jedno nebo vice BUS
piislusenstvi (jak je popséno V kap. 4.3) musi byt
ulozeno V fidici jednotce.

UloZeni se provadi nasledovne:

- Vstupte do 1. programovaci ¢asti, jak je vysvétleno
v kapitole 5.1

-V programovacim kroku bu, uvolnéte prog. tla¢itko
Faastlacte+nals.

Displej kratce zobrazi a poté se vrati ke
standardnimu zobrazeni obr. 10. Procedura uloZeni je
hotova.

Programovaci krok bu ma také funkci zobrazeni
stavu BUS pfislusenstvi. Obr. 9 zobrazuje na
segmentech displeje pfesné stav vstuptl.

10



FSW CL
! FSW CL = zaviraci BUS
o fotobuiikoy
£
—n“ \g)
Kl & OPEN = BUS fotobufiky
T'J\ = s funkci OTEVIRET

'_\ FS“‘J; CL |OPEN Obr. ©

Segment sviti = kontakt zavieny
Segment nesviti = kontakt otevieny

Konfigurace pro spravnou funkci —
automat. systtmu by m¢éla

zobrazovat 3 horizontalni segmenty, —
viz. obr. 10.

obr. 10

V ptipadé  pferuseni  zaviracich
fotobunek, zhasne horni a dolni

segment a sviti pouze prostredni, viz —

obr. 11.
obr. 11

V piipadé preruseni otviraciho paru
fotobunék s pulsnim generatorem,
sviti vertikalni segment po dobu
preruSeni paprsku, viz obr. 12.

obr. 12

N

Par fotobunék s funkci otevirej, jsou-li preruseny,
oteviraji zafizeni a nedovoli zavtit po celou dobu,
dokud nejsou fotoburiky uvolnény.

5 Nejsou-li BUS fotobuiiky zapojeny
' Vv systému, programovaci krok bu bude
na displeji zobrazovat stav viz obr. 10.
BUS komunika¢ni systétm  je vybaven
samodiagnostickymi  funkcemi, které v ptipadé
$patného zapojeni nebo poruchy zobrazi hlaseni:

Displej zobrazuje hlaseni

blikajici cc, je-1i na vedeni zkrat,

viz obr. 13: | et
obr. 13 L ’—

Displej zobrazuje hlaSeni —

blikajici £r, je-li na nékterych ’

fotobunikach nastavena stejna l f

adresa, viz obr. 14: obr. 14

V tomto piipadé, zkontrolujte vSechny nastavené
adresy, viz. kapitola 4.3.

U!u l';:l
S
(=

L

.I||<n|vn|z

R

5.4 DRUHA UROVEN PROGRAMOVANI

Pro vstup do druhé urovné stisknéte nejdiive F a pak
pfi souCasném prtidrzeni, stisknéte (+)
- po uvolnéni tlacitka (+) se zobrazi jméno
prvni funkce
- po uvolnéni tla¢itka F se zobrazi hodnota
této funkce, a miizete ji ménit tlac. (+) a (-)
- dalsi postup je stejny jako v prvnim stupni
programovani.
- kdyz dojdete az kposledni funkci,
opétovnym stiskem F vystoupite
z programovaciho modu a na displeji se
obnovi zobrazeni stavu

2. UROVEN PROGRAMOVANI @ + @e

Displej | Funkce Tow.

Maximalni rozbéhova sila:

Motor pracuje pfi rozbchu s
maximalni silou bez ohledu na
nastavenou tla¢nou silu. Vhodné
pouzit pro tézké brany. Brany do
svahu.

Y= aktivni

M2 = neaktivni

Pred-blikani :

Umoziuje aktivaci majaku 5 vtefin
pted zapoceti pohybu.

o
M

Mo = neaktivni Ao
Ol = pred kazdym pohybem
PH = pouze na konci pausy

1 v v ’
i__ = pted zavienim

Pomalé zavirani:

Nastaveni pomalého zavirani

Y= aktivni

SC

[y Lo
M0 = neaktivni

Zpomaleni po aktivaci koncovych
spinacii:

Nastavuje dobu pomalého chodu po
najeti na koncovy spina¢ - pro
otevirani a zavirani

Délku zpomaleni je mozno nastavit v
rozmezi od 00 do 10 s krokem
nastaveni 1 sekundy

(e

(-
(]

[ ’
il = bez zpomaleni

11
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Bhyass dust

1

|

1 . , ’
I} = maximalni

Pracovni ¢as:

Doporucuje se nastaveni pracovni
doby 0 5 az 10 vtetin delsi, neZ je
doba potiebna pro piekonani celé
drahy otevfeni a zavfeni zavory. To z
divodu moznosti selhani snimact
koncovych poloh.

Rozmezi od 0 do 59 sek. je
nastavitelné s krokem 1 sek. Od jedné
minuty az do 4,1 minuty se krok méni
na 10 sek.

Napfriklad: Je-li na displeji 2.5
pracovni doba je 2 minuty a 50 sek

FS

Fail safe :

Aktivace této funkce zajist'uje, ze
pred zapocetim kazdého pohybu
ktidla, systém provéii funkci
bezpecnostnich fotobunék.

(jsou-1i fotoburiky neaktivni, objevi se
na displeji 05)

L = aktivni

M0 = neaktivni

ol

Nastaveni vystupu OUT 1:

Funkce programovatelného vystupu
je nastavitelna nasledovné:

00 - FAILSAFE

0l - Stavové svétlo (sviti pii otevirani

a V pause, blika pfi zavirdni a nesviti

kdyz je zavieno)

02 - Osvétleni rahna (sviti, kdyz je

zavora zaviena a v pauze, nesviti,

kdyz je oteviena, blika pfi pohybu)

03 - Réhno zavieno

04 — Rahno otevieno nebo v pause.

05 — Réhno v pohybu OTEVIRANT,
vcetné predblikani

0B — Réhno v pohybu ZAVIRANI,
véetné predblikani

01 - Rahno je v klidu

0B - Rahno v stavu aktivace nouze

09 — Aktivovana smycka LOOP 1

|0 - Aktivovana smycka LOOP 2

Il - Povel oteviit (OPEN) pro druhou

zavoru S 624BLD - SLAVE
I2 - Povel zaviit (CLOSE) pro

druhou zavoru s 624BLD - SLAVE

|9 — Rahno vyrazeno

14 — Osvétleni vyjizdéciho sloupu

|S — Bzugak vyjizdéciho sloupu

|6 - FCA aktivni — koncovy spinac
otevieno

Il - FCC aktivni — koncovy spina¢
zavieno

18 — interlock

POZOR: Maximalni vykonové
zatiZeni je 24Vdc-3W. Pro ovladani
vykonnych zafizeni pouZijte relé.

Pl

Polarita vystupu 1:
Nastaveni typu polarity:

4 =typ N.C.

Mo =typ N.O.

Poznamka: Je-1i vystup nastaven na
FAIL-SAFE (DD), nechte nastaveni

no.

(]

oc

Nastaveni vystupu OUT 2:

Stejné jako vystup 1 (ol)

P

Polarita vystupu 2:

Nastaveni typu polarity: viz polarita
vystupu 1 (P1)

o3

Nastaveni vystupu OUT 3:

Stejné jako vystup 1 (Dl)

P3

Polarita vystupu 3:

Nastaveni typu polarity: viz polarita
vystupu 1 (Pl)

(]

o

Nastaveni vystupu OUT 4:

Je-li nastaveno U0 je vystup

vyhrazeny pro piislusenstvi s BUS
technologii, viz kap. 4.3.

Tento vystup méa moznost byt
konfigurovan jako VYSTUP 1, kromé
funkeci ”, I2 a |B, které v tomto

ptipad¢ nemaji zadny efekt.

A

Polarita vystupu 4:

Nastaveni typu polarity: viz polarita
vystupu 1 Ph

y=typ N.C.

Mo ==N.O. (pro BUS)

12
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Vyzadani servisni prohlidky (
v kombinaci s dal§imi dvéma
funkcemi):

Je -1i aktivovana tato funkce, je
mozné nastavit pocet cykld, po
jejichz dokondeni si zatizeni vyzada
servisni prohlidku. (nastavuje se

v dalSich dvou funkcich

Vv programovani cyklt). Aktivuje
vystup LAMP na 4 s kazdych 30 s.

Y= aktivni

MO = deaktivovano

nc

Programovani cykli v tisicich:

Tato funkce umoziuje zpétny odpocet
nastaveného poctu cykld. Je mozné
programovat od 0 do maximalné 99
tisic cykld. Tato hodnota je znulovana

po dosazeni cykll a pfenesena do nC

polozky (99 N sniZi hodnotu nCo
jedna).

Tuto funkci je moZzno vyuzit

v kombinaci s nC pro kontrolu

pouzivani zafizeni nebo pro nastaveni
poctu cykli, po jejichz realizaci musi
dojit k servisni prohlidce.

nC

Programovani cykli ve stovkach
tisic:

Tato funkce umoziuje zpétny odpocet
nastaveného poctu cykld. Je mozné
programovat od 0 do maximalné 99
(stovky tisic cykld). Tato hodnota je
znulovana po dosazeni nastavenych
cykld.

Tuto funkci je mozno vyuZit pro
kontrolu pouzivani zatizeni nebo pro
nastaveni poctu cykld, po jejichz
realizaci musi dojit k servisni
prohlidce.

hl

PridrZovaci ¢as smycky 1
Nastavuje prezenta¢ni ¢as smycky 1.
Na konci tohoto ¢asu v dobé
aktivované smycky se fidici jednotka
sama zkalibruje a indikuje ,,smycka
volna“ (desetina tecka na displeji
zhasne). Po zapnuti jednotky, se
provede automaticky reset.

Y = 5minut

MO = nekonec¢no

he

PtidrZovaci ¢as smycky 2
Nastavuje prezenta¢ni ¢as smycky 2.
Na konci tohoto ¢asu v dobé

aktivované smycky se fidici jednotka
sama zkalibruje a indikuje ,,smycka
volna“ (desetina tecka na displeji
zhasne). Po zapnuti jednotky, se
provede automaticky reset.

Y = 5minut
MO = nekonec¢no
o Stav zaFizeni:

Vystup z programovani, trvalé
ulozeni zménénych hodnot a navrat k
zobrazeni stavu zafizeni, viz kap. 5.1.

55 NASVTA,VENi INTVEGROVANYCH DETEKT.
INDUKCNICH SMYCEK

Ridici jednotka je vybavena integrovanym
detektorem kovovych pfedmétii pro induktivni
detekci vozidel.

Obsahuje:

e galvanické oddéleni elektroniky detektoru a
smycky
automatické vyvazeni po aktivaci smycky
nasledné resetovani frekvenénich prouda
citlivost nezavislou na induktivité¢ smycky
regulovatelnost pracovni frekvence smycky
zobrazeni naruSeni smycky na LCD displeji

stav smycky adresovatelny na vystupy OUT
1,2,3a4.

Ptipojeni:

Pfipojte indukéni smycky, jak je vyobrazeno na obr.
2:
-svorky 1 -2 = smycka 1 s otviraci funkci
-svorky 3—4 = smycka 2 se zaviraci a/nebo se
zaviraci bezpe¢nostni funkci

Vice viz kap. 12

Pro umoznéni funkénosti smycek, vstupte do 1.
urovné programovani a v krocich Ll alc nastavte Y.

Stavy jednotlivych smy¢ek jsou zobrazovany na
displeji pomoci desetinnych tecek.

Kalibrace:

Pii kazdém zapnuti RJ 624 BLD displej zobrazi stav
systému a provede kalibraci smycek. Potiebujete-li
provést kalibraci, vypnéte RJ na alespoii 5 s.

Kalibrace je zobrazena na
displeji, blikanim 2 tecek,
viz. obr. 15:

obr. 15

T
P
A
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u
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Jestlize jedna nebo obé& smycky nejsou
zapojeny, detektor piesto provadi kalibraci,
kterou zobrazuje na displeji — toto vSak neni
na zavadu. Nejinak, béhem automatického
stavu, jedna nebo ob¢ teCky blikaji stale.

A

Jakmile je kalibrace hotova, tecky zobrazuji stav
smycek:

SMYCKA 1 SMYCKA 2

H”“w. .

Tecka sviti = smycka aktivovana

Tecka nesviti = smycka neaktivovana

Tecka blikda = smycka neptipojena nebo
probiha kalibrace

REGULACE CITLIVOSTI

Regulace citlivosti ur€uje rozdil induktivity, zvlast
pro kazdy kanal, ktery musi vozidlo zptsobit, aby
aktivovalo smycku.

Regulace citlivosti jednotlivych kanalii se provadi

v parametrech S| a 52 v 1. Grovni programovaéni, viz
kap. 5.1

REGULACE PRIDRZNEHO CASU

Pocitani ptidrzného cCasu zacina aktivaci smycky.
Kdyz uplyne tento ¢as, smycka provede novou
kalibraci, kde pfitomnost kovového predmétu bude
ignorovana a smycka bude zobrazovat stav —
neaktivovana.

Ptidrzny Cas muze byt regulovan pomoci dvou
parametri (hl a he ve 2. Grovni programovani), viz
kap. 5.4.

REGULACE FREKVENCE A NOVE
VYVAZENI

Pracovni frekvence kazdého z kanalt detektoru muze
byt regulovano ve 2 stupnich, pomoci ptepinaci DS1
viz obr. 1

ON DIP 1 OMN = Smytka 1 nizka frekvence
n ﬂ OFF=Smytka 1 vysoka frekvence
1.2 DIP 2 OMN = Smytka 2 nizka frekvence

OFF= Smycka 2 vysoka frekvence
V piipadé piepnuti prepinace, je doporu¢ovano
provést kalibraci. Pti pouziti 2 smycek zvolte pro
kazdou jinou frekvenci.

POZNAMKY PRO KONSTRUKCI SMYCEK
Smycky musi byt vzdaleny minimalné 15 cm od
pevnych kovovych pfedmétt a 50 cm od pohyblivych
a ne hloubéji nez 5 cm pod povrchem asfaltu.
Pouzijte normalni jednozilovy kabel o prifezu 1,5
mm? (Je-li vlozen piimo, musi mit dvojitou izolaci).
Tvar smycky zvolte nejlépe ¢tverec nebo obdélnik

p

FA4C
CZ{

Il
S ofiznutymi rohy, viz obr. 16. Vlozte kabel do drazky
Vv poétu vinuti, jak je uvedeno v tabulce obr. 16. Oba
konce kabelti musi byt propleteny (nejméné 20x na 1
metru) v misté od smycky k detektoru. Aby se
piedeslo spojeni kabeld, je dobré je navic odizolovat
termosmrs$t'ovacimi navleky (tzv. smr§tovacka) a
udrzovat je oddélené od napajeciho napéti.

/..,- _,\‘
I o, e I
1 = X
Z
= ~
4 7
B F
7 \ ) ///
g mm
£ Obvod Potet
S 4 I smycky vinuti
/ EI méné neZ 3m s}
/ % od 3 do 4m 5
L] / L 0d 4 do 6m a
od 6 do 12m 3
vice ne 12m 2

\ Fig. 16/

6. UVEDENI DO PROVOZU

6.1 LED signalizace

Pied zapocetim provozu fidici jednotky 624 BLD,
zkontrolujte momentalni aktivované stavy LED
indikace.

Tyto LED indikatory zobrazuji stavy jednotlivych
vstupu, které jsou dilezité pro dal$i manipulaci

s automatickym systémem:

\

{ EMERG-DL5[@]

LED sviti @] :ZAVERENY KONTAKT

LED nesviti [0 . OTEVRENY KONTAKT STOP -DL4 @)

FSW =DL3 ;

Obr. 16 ukazuje standardni konfiguraci LED
v automatickém systému zavieném a
piipraveném k otevieni.

CLOSE-DL2 Q

oPEN - bL1 ()|
Bezpeinostni vstupy (DL5), STOP (DL4), PIVOT - DL8 @)
fotobuitky (DL3) a PIVOT (DLS) jsou

jsou N.C., proto korespondujici LED
sviti.

FCA -DL6 @)

Fcc=DL7 (O
1

\_ Fig.16

FCA = DLS@

FCC - DL? FCC aktivovan

S automatickym systémem
FAVRENO

FCA - DLE FCA aktivovan

Fcc- oL7[@)

S automatickym systémem
OTEVRENO

14



6.2 KONTROLA BUS HODNOT

Projdéte si tuto kapitolu, jsou-li BUS fotobunky
instalovany (podle kap. 4.3).
Vstupte do 1. arovné programovani a zobrazte

funkci bu na displeji.

V tomto kroku musi byt zobrazeny 3 —

horizontalni pruhy, které zobrazuji,
Ze nejson preruseny fotobunky.
viz kap. 5.3 —

7. TEST AUTOMATICKEHO SYSTEMU

Dokoncite-1i programovani, zkontrolujte, zda systém
pracuje spravng.
Zkontrolujte, zda jsou v§echna nastaveni spravna.

UIu N"‘:l
S
A4

CZ[
Whans dobid
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8. MASTER-SLAVE KONFIGURACE

P

(=t
UTTIRTIIL

Zvazujete-li pouziti dvou protilehlych zavor, které budou otvirat/zavirat ve stejny cas, pro zapojeni pouzijte
jedno z nize uvedenych schémat, v zavislosti na tom, kterd zdvora bude systém fidit.

MASTER zafizeni je mysleno takové, do kterého je zapojeno ovladani a bezpecnostni prvky.
SLAVE zafizeni je mysleno takové, které je fizeno pies pulzni vstupy MASTER zafizeni a jehoz bezpecnostni

vstupy jsou vyklemovany.

624BLD MASTER

624BLD SLAVE

i :
U R T T T H T LT
u]i'l EER TP IRITA IS 4 v ohoF
ouT2: LLI—I' 1. 1. drovefl programovani
02=11, P2=no o=t
2. 3. urovefl programovan
ouTs: ] 03=y
03=12. P3=no 3. 1. urovedl programovani
’ L0="Cu

~

624 BLD MASTER

Pl s B LE]

624 HPS SLAVE

LOGIKA E Pro klid nechte
standard

%?.,..é 3388888y
e A T T WA
2 1 4 A h"ll1l|?‘1|*-1l~l""l:l1
11
ouTl:
I:II =| Pl:l:t
ouT2:
oc=2 PP=Y

624 MPS MASTER
ol |~-ln'| I‘*I.-'I: |

M RiAl

e

(= 4 sl

1S

ER L]
ERLL L]
LE TS

TentE

624 BLD SLAVE

Ei

a4 15 16 17 16 19

73 210113213

I

LOGIKA [ Pro klid nechte
standard

LT

L T

Obr. 17
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9. TRETIi UROVEN PROGRAMOVANI

L!u v"‘l

WC

ln.u.l]

Treti uroven programovani je pouzita pouze pro piipady Uprav funkcnich logik ulozenych v paméti dle
pozadavkil zakaznika.

APFed tim nez udélate jakékoliv zmény v této programovaci urovni, ujistéte se, Ze plné rozumite
kroku ktery chcete podniknout, a Ze je vam znam dopad tGpravy na automaticky systém.

Pro vstup do tieti urovné programovani, stisknéte tlacitko F a zatimco ho drzite stisknuté, stlacte tlacitko + a
drzte stlacené na 10 sekund. PouzZijte tladitka F , + a - stejné jako v pfedchozich programovacich Grovnich.

APro aktivaci nastaveni, které je nastaveno ve 3. iirovni programovani si prectéte kapitolu 9.1.

TRETI UROVEN PROGRAMOVANI @ @e na 10 sek.

D. Funkce Nastaveni
o Aktivovani této funkce zplsobi automatické zavirani po Case pauzy. 4 = automatické zavirani
mo = neaktivovano

02 | Aktivace této funkce zpusobi funkénost dvou vstupi: OPEN pro |9 = funguje na 2 vstupy
otevirdni CLOSE pro zavirani. mo = neaktivovano

U4 | Aktivace rozpoznani hodnoty vstupi OPEN a CLOSE (pifikaz | 4 =rozpoznani hodnot
pfidrzeny). Slouzi pro to, aby jednotka vyhodnocovala urovné (napf. | o = rozpoznani hodnot dle
S OPEN pfidrzeném a stisknutém STOP aby automaticky systém | zmény hodnoty
pokracoval v otevirani). Jestlize je 03 neaktivovano, fidici jednotka
provede pohyb pouze, je-li vstup pfidrzeny.

4 | Aktivace funkce ,,mrtvy muz*“ pro otevieni (pfikaz musi byt drzen). Po | 4 = aktivovano
ukonceni piikazu OPEN se funkce zastavi. mo = neaktivovano

05 | Aktivace této funkce zpusobi, ze piikaz OPEN béhem otevirani zastavi | |y = pfi otevirani zastavi
pohyb. Je-li parametr 05 nastaven na hodnotu no — systém je piipraven pohyb
otevirat. Je-li parametr 05 nastaven na hodnotu v — systém je pfipraven | no = neaktivovano
Zavirat.

U5 | Aktivace této funkce zpusobi, ze piikaz OPEN béhem otevirani | 9 = pfi otevirani reverzuje
reverzuje pohyb. Jsou-li parametry 05 a 0t nastaveny na hodnotu ro — pohyb
signal OPEN nema vliv pii otevirani. mo = neaktivovano

071 | Aktivace této funkce zpisobi, Ze piikaz OPEN béhem pauzy zastavi | 9 = v pauze zastavi pohyb
operaci. ro = neaktivovano
Jsou-li parametry 07 a 08 nastaveny na hodnotu ro — naéte se nové ¢as
pauzy.

05 | Aktivace této funkce zpusobi, ze ptikaz OPEN béhem pauzy zptsobi | 4 = v pauze zavira
zavirani. mo = neaktivovano
Jsou-li parametry 07 a 08 nastaveny na hodnotu ro — naéte se nové
¢as pauzy.

(9 | Aktivace této funkce zpusobi, Ze pfikaz OPEN b&hem zavirani zastavi | 4 = zastavi
operaci, jinak reverzuje pohyb. no = reverzuje

[l | Funkce MRTVY MUZ (DEAD MAN) pro zavirani. Pfi uvolnéni | Y = aktivovano

tlacitka CLOSE (zavirat) se pohyb zastavi.

no = neaktivovano

Aktivace této funkce zpisobi, Zze piikaz CLOSE (zavirat) ma prioritu
pred piikazem OPEN, jinak ma prioritu OPEN.

4 = aktivovano
no = neaktivovano

Aktivace této funkce zpisobi, Ze ptikaz CLOSE (zavirat) zavira na
uvolnéni. V dobé aktivace CLOSE je spusténo predblikani.

= zavira po uvolnéni
no = zavira okamzité

Aktivace této funkce zplsobi, ze ptikaz CLOSE (zavirat) béhem
otevirani zastavi pohyb, jinak piikaz CLOSE pfikazuje okamzitou
reverzaci po ukonceni otevirani (déle viz. Parametr I4).

= CLOSE zastavi pohyb
no = CLOSE reverzuje

Aktivace této funkce a dale je-li parametr |3 = ro, piikaz CLOSE
okamzité zavira po ukonéeni cyklu otevirani (pamét zavirani). Je-li
parametr |3 a |4 nastaven ro, ptikaz CLOSE zavira okamzité.

(W] -
] =

zavira po dokonceni
otevirani

no = zavira okamzité
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Aktivace této funkce, je-li systém zastaven piikazem STOP, nasledujici
ptikaz OPEN reverzuje smér pohybu. Je-li parametr ro, vzdy zavira.

4 = pohyb opa¢nym smérem
o = vzdy zavira

Aktivace této funkce, béhem zavirani, bezpecnostni vstup pro zavirani
zastavi pohyb a umozni pokracovat v pohybu po uvolnéni, jinak
okamZité reverzuje v otvirani.

4 = zavirani po uvolnéni
mo = okamzité reverzuje

_

Aktivace této funkce zplisobi, Ze aktivace zaviraciho bezpecnostniho
vstupu zpusobi zavirani po uvolnéni. (viz. Parametr I5).

4 = zavird po uvolnéni FSW
no = vypnuto

oo

Je-li aktivovana tato funkce a je-li parametr |7 nastaven 4, fidici
jednotka ¢eké na konec oteviraciho cyklu, pfed tim nez za¢ne zavirat
po aktivaci zaviraciho bezpecnostniho vstupu.

4 = zavira po ukonceni
otevirani

no = VWypnuto

Je-li aktivovana tato funkce, béhem zavirani, smycka 2 zastavi pohyb a
umozni pokra¢ovani v pohybu po uvolnéni, jinak reverzuje okamzité v
otevirani

4 = zavira po uvolnéni
mo = okamzité reverzuje

Je-li aktivovana tato funkce, béhem zavirani, smycka 2 zavird po

4 = zavira, je-li smycka 2

uvolnéni (dale viz. Parametr o). volna

no = Vypnuto
Je-li aktivovana tato funkce a je-li parametr 20 nastaven na 4, Fidici | 4 = zavira po ukonéeni
jednotka ¢eka na ukonceni oteviraciho cyklu, diive nez zacne zavirat otevirani
podle smycky 2. o = Vypnuto
Je-li aktivovéna tato funkce, SMYCKA 1 ma prioritu pfed SMYCKOU | 4 = zapnuto
2. no = vypnuto
SMYCKAI otevirdi a po ukonéeni otevirani zavird po uvolnéni | 4 = zavira po uvolnéni
smy¢ky. Je-li o SMYCKA1 po uvolnéni nezavira. SMYCKY1

no = Vypnuto
NEPOUZITO /
A.D.M.AP. funkce 4 = zapnuto
Je-li aktivni tato funkce, bezpeCnostni prvky pracuji podle | Ao = vypnuto

francouzskych norem.

Je-li tato funkce aktivni, béhem zavirani, aktivace FSW zastavi pohyb
a po uvolnéni reverzuje pohyb, jinak reverzuje okamzité.

4 = zastavi pohyb a reverzuje
po uvolnéni
no = reverzuje okamzité

NEPOUZITO

/

NASTAVEN{ PREDBLIKANI:
Pouzito pro nastaveni délky predblikdni v sekundovych krocich, od
minimalné 0 az do max I0 sekund.

05

TIMEOUT PRO REVERZOVANI PRI ZAVIRANI:

Je-li tato funkce aktivni, béhem zavirani, se miZete rozhodnout, zda
reverzovat nebo zastavit pohyb, je-li piekro¢en ¢as pro zavirani (neni-li
dosazeno koncového spinace polohy zavieno)

4 = reverzovat
no = blokovat

OTEVIRANI PO ZAPNUTI NAPAJENI:
Po obnoveni napéjeni po vypadku napajeni je nejdiive proveden povel
otevfit (pouze neni-li aktivovan koncovy spina¢ zavieno FCC)

4 = otevirani
no = necinny

CAS PRO POVOLENI FAAC CITY TLAKOVEHO SPINACE (J5):
Toto je cas, po kterém jednotka rozhodne, Ze signal pochazi od
tlakového spinace a je pouzit jako koncovy spinac.

Miuze byt nastaven od 0 do 59 s v sekundovych krocich, dale displej
zobrazuje sekundy a desetiny sekund az do max. hodnoty “.! min.

VYRAZENI FAAC CITY TLAKOVEHO SPINACE NA ZACATKU
POHYBU:

Pro spravnou funkci vyjizdéciho sloupu je nutné vypnout kontrolu
tlakového spinace na zacatku vyjizdéciho pohybu na dobu 0,4 sekundy.
Je-li ovladan vyjizdéci sloup, nastavte tuto hodnotu na 4.

3 = tlakovy spina¢ deaktivovan
pti zacatku pohybu

no = tlakovy spinac je vzdy
aktivni

18

R




U!u v;:l
S
(=

L

.I||u|'n|]

]
o

KONTROLA  NAPAJENI  SOLENOIDNIHO
VYJiZDECIHO SLOUPU (svorky 22-23):

FAAC CITY K — J355: vystup solenoidniho ventilu nebyva trvale
napajen z piivodu - je napajen pouze pii pohybu pisti dolu.

FAAC CITY J275 standard — J200 standard: vystup solenoidniho
ventilu je normalné€ napajen — neni napéajen napajenim pro pohyb pistl
dolu

VENTILU

4 =pro FAAC CITY K/J355
no = pro FAAC CITY/J275
standard a J200

POLARITA OTEVIRACIHO KONCOVEHO SPINACE:
Konfigurace koncového spinace

POLARITA ZAVIRACIHO KONCOVEHO SPINACE:
Konfigurace koncového spinace

FAAC CITY AKTIVACE TLAKOVEHO SPINACE (J5):

Kontrola tlakového spinace jako bezpecnostniho zafizeni béhem prvni
faze pohybu nahoru a koncovy spinac po aktivacnim ¢ase FAAC CITY
(parametr AH)

4 =N.O.
no = N.C.
4 =N.O.
no = N.C.
4 =FAACCITY

no = Funkce standardniho
koncového spinace

VSTUP FSW  VYHODNOCUJE  TLAKOVY  SPINAC
VYJiZDECIHO SLOUPU (svorky 7 - GND)
Uréuje, zda vstup FSW pracuje jako tlakovy spina¢. (kontakt je

ignorovan pfi startu pohybu a na konci vyjeti)

4 = funguje jako bezpecnost
pro tlakovy spinac

ro = funguje jako bezpecnost
standardnich fotobunck

DRZET ZAVRENO / DRZET OTEVRENO FUNKCE PRODLEVY:

Prodleva aktivace DRZET ZAVRENO / DRZET OTEVRENO funkce

(viz parametr b3 a b4). Casovani za¢ind, kdyz piisluiny koncovy

spina¢ je dosazen. Je-li na konci nastaveného Casu urcity koncovy

spina¢ uvolnén, funkce DRZET ZAVRENO / DRZET OTEVRENO se

aktivuje.

00 = DRZET ZAVRENO / DRZET OTEVRENO funkce aktivovana
okamzité

0l az 99 = pocet minut pted aktivaci funkce DRZET ZAVRENO /

DRZET OTEVRENO

o
(]

NEMODIFIKOVAT

=

o
|

FUNKCE PRIDRZEN{ V POLOZE ZAVRENO:

Je-li koncovy spina¢ polohy zavieno nedobrovoln¢ uvolnén, fidici
jednotka da automaticky ptikaz zaviit na 2 sekundy, aby se obnovila
pozice zavieno. Neni-li vS§ak koncovy spina¢ dosazen béhem této doby,
automaticky systém se aktivuje na max. operacni Cas ,t“ viz 2. uroven
programovani.

4 = zapnuto
no = VypnutO

FUNKCE PRIDRZEN{ V POLOZE OTEVRENO:

Je-li koncovy spina¢ polohy otevieno nedobrovolné uvolnén, fidici
jednotka da automaticky piikaz oteviit na 2 sekundy, aby se obnovila
pozice otevieno. Neni-li vSak koncovy spina¢ dosazen béhem této
doby, automaticky systém se aktivuje na max. operacni ¢as ,,t* viz 2.
uroven programovani. (parametr A3 se doporucuje nastavit na d je-li
parametr b3 nastaven )

4= ZaantO
o = VyantO

0

L

KONTROLA SOLENOIDNIHO VENTILUVYJIZDECIHO SLOUPU
Hodnota funkce '3 je pro J275/3355/3200

Hodnota funkce nc je pro FAAC CITY / FAAC CITY K

5 = J275/J355/3200

no = FAAC CITY / FAAC
CITYK

o
o

LOGIKA VSTUPU EMERGENCY:

Je-li aktivovana tato funkce, aktivace vstupu EMERGENCY provede
zavieni, které je drzeno po celou dobu aktivace.

Neni-li aktivovana tato funkce, aktivace vstupu EMERGENCY
provede otevieni, které je drzeno po celou dobu aktivace.

4 = zapnuto
no = vypnuto

HLASENI STAVU ZARIZENI:
Ulozeni zménénych hodnot do paméti a vystoupeni z programovani,
navrat k zobrazeni stavu. (viz parametr 5.1).
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9.1 PRIZPUSOBENI FUNKCNI LOGIKY

Nastaveni 3. ¢asti programovani je zavislé na typu
zvolené logiky v 1. ¢asti programovani.
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10. PREDNASTAVENE HODNOTY

Nasledujici tabulka zobrazuje hodnoty jednotlivych
parametri v zavislosti na nastaveném piednastaveni:

Tieti ¢&ast programovani je vyhrazena pro 1. UROVEN PROGRAMOVANI
nestandardni upravy nastavené logiky, vyzaduje-li to LUROVEN ool v |Defaut{oeraunfo ot ot
instalace. PROGRAM. (raact| ror | FARC | BUC | ia75 | sass | s200
o , EAAC
POZOR DULEZITE PRO AKTIVACI UPRAV 4F _ a1l o a3 | o s |6 | o
V TRETI CASTI PROGRAMOVANI 11111 T B B e e e ey
Popis upravy parametri zvolené funkéni logiky ve Lo logic E (R || bbb b
tretim stupniI pro_grélmovéni: . - PR pause 0o 3wl lamlaol
Z\{O }e jednu ’qu?kcnlc? logllf, ktera je o [ ol o I | s leo | = =g
nejvice podobna vasim pozadavkim. T , =0 =0 =0 =3 I'=0 | =2 =
2. Vstupte do tfetiho stupné programovani a . - - -1 = = = O e
upravte pozadovany parametr. L | loap ne | no (A | no | A8 | no [N
3. Opustte tfeti ¢ast programovani a v prvni Le loop2 no [no [ no [ mo | e | no | no
&asti programovani zvolte logiku L. H1 loop 1 no [ no |no | ne | mo | no | ne
Logika [u aktivuje upravené parametry z tfetiho HE loop2 no [no [no |no |no |no | Ao
stupné programovani. Slsenstvly |85 |05 |05 |05]05]|05|8S
o . 5 sensivity | 85 | 05 | 05 | 05 | 05 [ 05 | 05
Nasledujici tabulka zobrazuje parametry nastavené
Z vyroby: 2. UROVEN PROGRAMOVANI
2. UROVEN RESER- | e fauit| Defauit
Step | A |A1 | E | P |PA|Cn|CA| b | C  PROGRAM. |mact| ron |26 | maac [ PRes it
M [ Y] Y| N|[N[¥|N[Y|Y N — y F‘:‘ Cﬂm cr:“ y
2 [ N[ N[NV T Y[Vl yY [ ¥ [Y Z S
03 N N N N N N N ¥ N PF prefiashing | ao [ CL | no | no | re | mo O
Is N N N N N N N N Y 50 sowclosing | ag | no | no | mo | e | o | ne
S | NI NPY N NJNPNLNN br sowcown (03 |03 (o1 |01 a1 [ o | o
i N N Y N M N N N M . = -
1 N N N N N N N N N time out 2o [ 20 | 12 = I2 I 2
s N N M N M N N M M F5 fail safe no | no | ne | no o no no
i M N N N M N N N N o | oufput 1 R = = 15 = 15 =
0 N N N N N N N N Y P 1 polarty 1 no | no | No | No no no no
N [ N|N[N|[N[N[N|[N[N]|N o Tos 0 T o Tos oo T
2 | N[ N|N| ¥ [ ¥|N|N|N|N — — — 1
13 M N N N M N N N N P polarity 2 no (o [ e | o | o | o | Po
I N | N[N Y | ¥ [ Y| Y | N]|N o3 ouiput 3 ol |21 |01 |01 |02 |oe| e
5 N N N N N N N N N P3 polarity 3 no o No no no no no
IE' N N N Y Y N N N N oH oufput 4 nn mn i i mnn i nn
IH N Y N N N N N N N F'Li DOIG”W 4 no mno no no no no no
9 N N M Y Y M N M M H> assistance no no no no no no no
20 N Y M Y Y Y Y M M nc cycles 1. on | m m o |l lm | oo
E' | N Y N Y Y i Y N M AL cycles 2. m r 0l 0l m i ol
22 M N N N M Y Y N M
23 N N N Y ¥ N N N N h 1 holg no | no mo | mo | o | o | no
24 M N N M N N N M N he' hold no | mo m | o | e | o | no
25 N N M N N N N N N
b M N N N M N N N M
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3. UROVEN PROGRAMOVANI

3. UROVEN

RESER-

PrOGRAM [3ei| 155 [vasc | paac oo oo
EAAC
ol o |99y |y |y |y
oc no no = 4 b= 4
03 no | no 4 4 = = =
o4 no | no | Nno | mo m | no | no
05 = no no o no no Mo
ok b= no no o no no no
ol no | ne | e | mo | o | e | ne
o8 no | no | no | no | o | o | P
09 no | no | no | no | o | o | P
10 no | no | no | no | mo | e | ne
H no | no | no | no | o | o | Do
I2 no | no | no | no | mo | o | no
13 no | no | no | no | mo | o | no
14 no | no | no [ no | mo | e | ne
15 no | no | no | no | o | o | Do
16 no | no | no [ no | mo | e | ne
i no 4 no no no o no
I8 no 4 no no no o no
13 no | no | no [ no e | e | ne
0 no no | no | ne | no | no
2 no no | no | e | o | no
S no [no | ne | no | e | o | ne
23 no [no | ne | no | e | o | ne
e no (o | ne | no | o | o | no
25 no [no | ne | no | e | o | no
&b no (o | ne | ne | o | o | no
2l no (o | ne | ne | o | o | no
Al us (O 05 |05 |05 | 05 | 65
Ac no [no | ne | no | ne | o | no
A3 no (o |ne | no | o | o | no
A 4o (4o |04 | o4 |40 (4D | O
AS no | no 4 d = ) Y
Hb no | no no 4 no 4 o
H no no Y 4 no | no no
HE no Ao no 4 no | no no
A9 o Ao | Y no no no
=l no | o | no | no = = =
bl 00 |00 | 30 | 30| 30 | 30 | @S
be 30 (30 |30 | 30|30 |30 |30
b3 R ERERERE
=y no | no | no | o m | o | ne
b5 m [ o | o | no 4 | Y
bb m | o | o | o | e | no | Do

11. POZNAMKY

g
FAAC

m
CZL

Whans dobid

-

12. INTERLOCK ZAPOJENI

Zapojeni s interlock funkci ovlada dvé zavory za sebou (viz
obrazek) tak, ze otvirani jedné zavory zavira zavoru drubou.
Funkce mize byt bud’ jednosméma, nebo obousmémna

e

6 7 B 9 101112131415 16171819

5

3 4

2

101112 1314 151617 18 19

=
@
~
o
w
-
"
™~
-

-
Pro zavory instalovane za sebou,

nastavte parametr OUT1 na 18 -
INTERLOCK (2. UROVEN
PROGRAMOVANT) u obou
zavor a propoijte je dle schématu

\(obr. 18).
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13. TABULKY FUNKCNICH LOGIK
»A“ — Automatika
LOGIKA IMPULZY
” A
STAV OPENA CLOSE STOP FSW LOOP 1 LOOP 2
AUT.SYST.
ZAVRENO Otevie a Zadny efekt | Zadny efekt | Zadny efekt Otevie a | Zadny efekt
zavie po (otevreni zavie po
uplynuti Casu potlaceno) uplynuti
pauzy Casu
BEHEM Zadny efekt Okamzité Zastavi Zadny efekt | Zadny efekt | Zadny efekt
OTVIRANI reverzuje v operaci
zavirani
OTEVRENO | Znovu naéte Zavira Zastavi Znovu nacte Cas Znovu Znovu nacte
V PAUZE ¢as pauzy operaci pauzy (zavirani | nacte Cas ¢as pauzy
potlaceno) pauzy (ZAVR.
potlaceno)
BEHEM Okamzité Zadny efekt Zastavi Okamzité Okamzité Okamzité
ZAVIRANI reverzuje v operaci reverzuje v reverzuje v | reverzujev
otvirani otvirani otvirani otvirani
ZASTAVENO Zavira Zavira Zadny efekt Zadny efekt Otevie a Zadny efekt
(OTEV./ZA | (zav. potlageno) | zavie po (ZAV.
V.potlaceno uplynuti potlaceno)
) Casu
»A1% — Automatika 1
LOGIKA , A1 IMPULZY
STAV AUT. OPEN A CLOSE STOP FSW LOOP1 LOOP 2
SYST.
ZAVRENO Otevie azavie | Zadnyefekt | Zadny efekt Zadny efekt Otevie a Zadny efekt
po uplynuti ¢asu (otevieni zavie po
potlaceno) uplynuti
Casu
BEHEM Zadny efekt Okamzité Zastavi Okamzité zavira | Zadny efekt Okamzité
OTVIRANI reverzuje v operaci po dokonéeni zavira po
zavirani otvirani dokonceni
otvirani
OTEVRENO | Znovu nadte &as Zavira Zastavi Zavira Znovu nacte Zavira
V PAUZE pauzy operaci cas pauzy
BEHEM Okamzité Zadny efekt Zastavi Okamzité Okamzité Okamzité
ZAVIRANI reverzuje v operaci reverzuje v reverzuje reverzuje
otvirani otvirani V otvirani, V otvirani,
zavira po zavira po
Case pauzy dokonceni
otvirani
ZASTAVENO Zavira Zavira Zadny efekt | Zadny efekt (zav. Otevie a Zadny efekt
(OTEV./ZA potlaceno) zavie po (ZAV.
V.potlaceno) uplynuti potlaceno)
casu
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»E“ — Poloautomatika
LOGIKA ,,E« IMPULZY
STAV SYST. OPEN A CLOSE STOP FSW LOOP1 LOOP 2
ZAVRENO Otevira Zadny efekt Zadny efekt Zadny efekt Otevira Zadny efekt
(otevieni
potlaceno)
BEHEM Zastavi Okamzité Zastavi operaci Zadny efekt Zadny efekt Zadny efekt
OTVIRANI operaci reverzuje v
zavirani
OTEVRENO Zavira Zavira Zadny efekt (zav. Zadny efekt Zavira Zadny efekt
V PAUZE potlaceno) (zav. potlaceno) (zav. potlaceno)
BEHEM Okamzité Zadny efekt Zastavi operaci Okamzité Okamzité Okamzité
ZAVIRANI reverzuje v reverzuje v reverzuje reverzuje
otvirani otvirani V otvirani V otvirani
ZASTAVENO Zavira Zavira Zadny efekt Zadny efekt Otevira Zadny efekt
(OTEV./ZAV.potl | (zav. potlaceno) (ZAV.
aceno) potlaceno)
»P* - Parking
LOGIKA ,,P“ IMPULZY
STAV SYST. | OPENA CLOSE STOP FSwW LOOP1 LOOP 2
ZAVRENO Otevira Zadny Zadny efekt Zadny efekt Otevira a po Zadny efekt
efekt (otevieni dokon¢eni otevirani
potlaceno) zavird po uvolnéni
BEHEM Zadny Okamzité Zastavi operaci Zadny efekt Zadny efekt Okamzité zavira
OTVIRANI efekt zavira po po dokonéeni
dokonceni otvirani
otvirani
OTEVRENO Zadny Zavira Zadny efekt Zadny efekt Prevence zavieni Zavira
V PAUZE efekt (zav. (zav. potlaceno) (zav.
potlaceno) potlaceno)
BEHEM Okamzité Zadny Zastavi operaci Zastavi a Okamzité reverzuje Zastavi a po
ZAVIRANI reverzuje efekt pokracuje Vv otvirani a po uvolnéni
v otvirani V zavirani po dokonceni otvirani pokracéuje v
uvolnéni zavira je-li uvolnéna zavirani
ZASTAVENO | Otevira Zavira Zadny efekt Zadny efekt Otevird a po Zadny efekt
(OTEV./ZAV.po (zav. dokonceni otevirani (ZAV.
tlaceno) potlaceno) zavira je-li uvolnéna potlageno)
»PA*“ — Parking A (s otevienim na nastaveny ¢as)
LOGIKA ,,PA¢ IMPULZY
STAV SYST. OPEN A CLOSE STOP FSW LOOP1 LOOP 2
ZAVRENO Otevird a Zadny Zadny efekt Zadny efekt Otevira a po Zadny efekt
zavira po efekt (otevieni dokonéent otevirani
Zase pauzy potlageno) zavird po uvolnéni
BEHEM Zadny Okamzité Zastavi Zadny efekt Zadny efekt Okamzité zavira
OTVIRANI efekt zavira po operaci po dokonéeni
dokonceni otvirani
otvirani
OTEVRENO YV | Znovunaét Zavira Zastavi Znovunacteni Znovunacteni ¢asu Zavira
PAUZE eni Casu operaci ¢asu pauzy (zav. pauzy
pauzy potlaceno)
BEHEM Okamzité Zadny Zastavi Zastavi a Okamzit€ reverzuje Zastavi a po
ZAVIRANI reverzuje v efekt operaci pokracuje V otvirani a po uvolnéni
otvirani V zavirani po dokonceni otvirani pokracuje v
uvolnéni zavira je-li uvolnéna Zavirani
ZASTAVENO Otevird a Zavira Zadny efekt Zadny efekt Otevird a po Zadny efekt
zavira po (OTEV./ZA | (zav. potlageno) | dokonCeniotevirani | (ZAV. potladeno)
Zase pauzy V.potlageno) zavira je-li uvolnéna
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»Cn“ — Impulzni ovladani + ovladani smyckami
LOGIKA,,Cn* IMPULZY
STAV SYST. OPEN A CLOSE STOP FSW LOOP1 LOOP 2
ZAVRENO Otevira Zadny efekt Zadny efekt Zadny efekt Otevira Zadny efekt
(otevieni
potlaceno)
BEHEM Zadny efekt Okamzité Zastavi operaci Zadny efekt Zadny efekt Okamzité zavira
OTVIiRANI zavira po po dokonceni
dokonceni otvirani
otvirdni
OTEVRENO | Zadny efekt Zavira Zadny efekt Zadny efekt Zadny efekt Zavira
V PAUZE (zavieni (zavieni (zavieni
potlaceno) potlaceno) potlaceno)
BEHEM Okamzité Zadny efekt | Zastavi operaci Reverzuje Okamzité Okamzité
ZAVIRANI reverzuje v V otvirani a reverzuje reverzuje
otvirani zavira okamzité V otvirani V otvirani
po dokonceni
otvirdni
ZASTAVENO Otevira Zavira Zadny efekt Zadny efekt Otevira Zadny efekt
(OTEV./ZAV.po | (zav. potlateno) (ZAV. potlaceno)
tlaceno)
»CA* — Automatika se zaviranim po smycce 2
LOGIKA IMPULZY
”CA“
STAV SYST. OPEN A CLOSE STOP FSW LOOP1 LOOP 2
ZAVRENO Otevie a Zadny efekt Zadny efekt Zadny efekt Otevie a zavie Zadny efekt
zavie po (otevfeni po uplynuti ¢asu
uplynuti ¢asu potlaceno)
pauzy
BEHEM Zadny efekt | Zavira ihned | Zastavi operaci Zadny efekt Zadny efekt Zavira ihned po
OTVIRANI po dokonéeni
dokonceni otvirani
otvirdni
OTEVRENO | Znovu nadte Zavira Zastavi operaci | Znovu naéte ¢as | Znovu naéte ¢as Zavira
V PAUZE ¢as pauzy pauzy (zavirani pauzy
potlaceno)
BEHEM Okamzité Zadny efekt | Zastavi operaci Okamzité Okamzité Okamzité
ZAVIRANI reverzuje v reverzuje reverzuje v reverzuje v
otvirani V otvirdni a otvirani otvirani
zavira ihned po
otevieni
ZASTAVENO Otevie a Zavira Zadny efekt Zadny efekt Otevie a zavie Zadny efekt
zavie po (OTEV./ZAV.po | (zav. potladeno) | po uplynuti ¢asu | (ZAV. potlaceno)
uplynuti ¢asu tlaceno)
pauzy
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,.rb“ — Automatika rb
LOGIKA IMPULZY
»Ib%
STAV OPEN A CLOSE STOP FSW LOOP1 LOOP 2
AUTOM
SYST.
ZAVRENO Otevie a Zadny Zadny efekt Zadny efekt Otevie a zavie po Zadny efekt
zavie po efekt (otevieni uplynuti Casu
uplynuti potlaceno)
casu pauzy
BEHEM Zadny efekt | Okamzit | Zastavi operaci Zadny efekt Zadny efekt Zadny efekt
OTVIRAN{ &
reverzuje
v
zavirani
OTEVRENO | Znovu nadte Zavira Zastavi operaci Znovu nacte Znovu nacte Cas Znovu nacte Cas
V PAUZE Cas pauzy ¢as pauzy pauzy pauzy (zavirani
(zavirani potlaceno)
potlaceno)
BEHEM Okamzité Zadny Zastavi operaci Okamzité Okamzité reverzuje Okamzité
ZAVIRANI | reverzuje v efekt reverzuje v otvirani reverzuje v
otvirani V otvirdni otvirani
ZASTAVENO | Otevie a Zavira Zadny efekt Zadny efekt Otevie a zavie po Zadny efekt
zavie po (OTEV./ZAV.po | (zav. potlaeno) uplynuti ¢asu (ZAV.
uplynuti tlaeno) potlaceno)
casu pauzy
»C* — Vnéjsi Fizeni (Deathman)
LOGIKA OVLADACI PRIKAZ IMPULZY
,,C“ (PRIDRZNY)
STAV OPEN A CLOSE STOP FSW LOOP1 LOOP 2
AUTOM
SYST.
ZAVRENO Otevira Zadny efekt Zadny efekt Zadny Zadny efekt Zadny efekt
(otevieni potlaceno) efekt
BEHEM / Zadny efekt Zastavi operaci Zadny Zadny efekt Zadny efekt
OTVIRANI efekt
OTEVRENO | Zadny efekt Zavira Zastavi operaci Zadny Zadny efekt Zadny efekt
V PAUZE (zav. efekt (zav. (zav. potlaceno)
potlaceno) potlaceno)
BEHEM Okamzité Zastavi operaci Zastavi Zastavi Zastavi operaci
ZAVIRANI reverzuje v operaci operaci
otvirani
ZASTAVEN Otevira Zavira Z4adny efekt Zadny Zadny efekt Zadny efekt
0] (OTEV./ZAV.potla¢ | efekt (zav. (zaw. (ZAV.
eno) potlaceno) potlaceno) potlaceno)
Poznamka:  Tento manual byl sestaven s nejveétsi peclivosti, nicméné se nelze o néj nikterak pravné opirat.

Vyrobce si vymezuje pravo zmenit obsah tohoto manualu bez predchoziho upozornéni.
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